Manual de las caracteristicas del regulador H tlecidad del motor Brushlees:
Especificaciones:

Tipo | Corriente| Corriente | BEC | BEC | Bateria Elementos
Cont. pico modo | salida | LiPo/ Lilo NiMh / NiCd
H12A | 12A 15A Lineal | 1A 2-3 5-10
H18A | 20A 30A Lineal| 1,5A | 2-3 5-10
H20A | 22A 30A Lineal| 15A | 2-3 5-10
H25A | 25A 35A Lineal| 1,5A | 2-3 5-10
H30A | 30A 40A Lineal| 15A | 2-3 5-10
H40A | 40A 50A Lineal| 2A 2-3 5-10
HG60A | 60A 70A OPTO 2-5 5-15

“iMUY IMPORTANTE!” Porque cada emisora tiene difate rango de la palanca del
acelerador, les sugerimos encarecidamente queladericion de ajuste del rango de la
palanca del acelerador” para calibrar el recorrido.

Ajuste del rango de la palanca del acelerador:

Encienda la emisora, mueva la palanca del aceleheata arriba.

Conecte la bateria al Regulador, y espere duramue 21 segundos.

Un tono "Beep-Beep" deberia ser emitido, esto adjae el punto mas alto del rango de
aceleracion ha sido correctamente confirmado.

Mueva la palanca del acelerador hacia abajo, vaoinss "beep " deberian ser emitidos,
indicando el numero de elementos de la bateria.

Un largo tono "Beep" deberia ser emitida, estocamdjue el punto mas bajo del rango de
aceleracion ha sido correctamente confirmado.

(El rango de la palanca del acelerador debe s@istado siempre que se use una nueva
emisora)

Programar el regulador (ESC) con la emisora (4 pas):

1. Entrar en el modo de programacion

a. Encender la emisora, mover la palanca del axkehacia arriba y conectar el paquete de
baterias con el regulador

b. Esperar 2 segundos, el regulador debe emitionmespecial como “beep-beep-”

c. Esperar otros 5 segundos, un tono especial ¢&8bCDL” debe ser emitido, lo cual
significa que se ha entrado en el modo de progri@mac

2. Seleccion de los elementos programables

Después de entrar en modo de programacion, se ®it@mos en un bucle con la secuencia
siguiente. Si se mueve la palanca del acelerathloparte inferior en el plazo de 3 segundos
después de un tipo de tonos, este elemento secxisglado.

1. “beep” freno (1 tono corto)

2. “beep-beep-” tipo de bateria (2 tonos c9rtos

3. “beep-beep-beep-" modo de corte (3 tonowospr

4. "beep-beep-beep-beep” umbral de corte (4 tondss)

5. “beep----" modo de arranque (1 tono largo)

6. “beep-----beep-” sincronismo (1 tono largd gorto)
7. “beep-----beep-beep-” dejar todo por defecto(io largo y 2 cortos)
8. “beep-----beep-----" salir (2 tonos largos)

Nota 1 tono largo “beep----" = 5 tonos cortos “p€e



3. Fijar el valor de los elementos (Valores prograables)

Se oiran dos o tres tonos en bucle, dependiendtisdelores programables. Se fija el valor
gue empareja a un tono moviendo la palanca detrackdr hacia arriba después de oir el
tono, a continuacion un tono especial “BSLCDL” seite indicando que los valores son

fijados y salvados. (Dejando la palanca del acéteran la parte superior, se vuelve al paso
2 y se pueden seleccionar otros valores; Moviermd@dlanca hacia abajo antes de 2
segundos se dara salida del modo de programacictatnente)

Tonos “beep-” “beep-beep” “beep-beep-beep-’
Elementos 1 tono cortos 2 tonos cortos 3 teoo®s

Freno Desactivado Activado

Tipo de bateria Li-lo/LiPo NiMH/NiCd

Modo de corte Corte suave Corte

Umbral de corte Bajo Medio Alto

Modo de arranque Normal Suave Supersuave
Sincronismo Bajo Medio Alto

NOTA (Jorge) En rojo los valores por defecto

4. Salir del modo programacion.

Hay dos maneras de salir del modo de programacion:

a. En el paso 3, después del tono especial “BSLODaviendo la palanca del acelerador a
la posicion inferior antes de 2 segundos.

b. En el paso 2, después del tono “beep----beé=tpunto N° 8), moviendo la palanca del
acelerador a la posicion inferior antes de 3 segsind

Elementos programables:

1. Ajuste del frena: Activado / desactivado, por defecto esta desadty

2. Tipo de la bateria Li-xx (Li-lo o Li-Po) / Ni-xx (NiMH o NiCd), defeto es Li-xx.

3. Modo de Proteccion de la baja tension (modo de c@&t Corte suave (reduce
gradualmente la potencia de salida) o Corte (pamzediatamente la potencia de
salida). Por defecto es Corte suave.

4. Umbral de proteccién de la baja tension (umbral deCorte): Bajo / Medio / Alto,
por defecto es Medio.

1. Para las baterias de litio, el nUmero de elemed&da bateria es calculado
automaticamente. Bajo / Medio / Alto ajusta el &@tde corte para cada célula
en: 2.6V / 2.85V / 3.1V. Por ejemplo: Para un paguwel litio de 3 células,
cuando se fija el umbral del corte en “Medio”, altaje de corte sera:
2.85*3=8.55V.

2. Para las baterias del niquel, Bajo / Medio / Ajtssta los voltajes de corte con
0% / 45% / 60% del voltaje de inicio (es decir eltaje inicial de la bateria), el
0% significa que la funcidn de corte de la tendb&ja esta inhabilitada. Por
ejemplo: para la bateria de NiMH de 10 célulasodtbye completamente cargado
es 1.44*10=14.4V cuando se fija el umbral de certe “Medio”, el voltaje de
corte seré: 14.4*45%=6.5V.

5. Modo de arranque Normal / Suave / Supersuave, por defecto es forma
Normal se prefiere para el avién. Suave o suavissaoprefieren para los
helicopteros. La aceleracion inicial de los modeosv/es y suavisimos es mas lenta en
comparacion, llevando generalmente 1 segundo pammamque suave o 2 segundos
para el arranque suavisimo del mando del acelemekae la posicion inicial del
recorrido hasta el tope. Si el mando del aceleradarerrado (palanca de mando del



acelerador movido a la parte inferior) y abiertal§pca de mando del acelerador
movido hacia arriba) dentro de los 3 segundos dangque inicial, el modo de
arranque sera cambiado temporalmente al modo nopaed librarse de los
problemas de una pérdida causada por la respuggtade la palanca. Este disefio
especial es muy conveniente para el vuelo de acibaando la respuesta rapida de
la palanca del acelerador es necesaria.
6. Sincronismao Bajo / Medio / Alto, por defecto es ba)dota 2

Generalmente, el valor bajo de la sincronizaciéedpuser usado en la mayoria de
los motores. Recomendamos el valor bajo de la @iigacion para motores de 2
polos y el valor medio de la sincronizacion paraares con mas de 6 polos para
conseguir una alta eficiencia. Para mas alta widociel valor alto de la
sincronizacion puede ser elegido.

Nota 2: jDespués de cambiar el ajuste de la sincroninagtuebe su modelo de RC en

tierra antes del vuelo!

Comenzar a utilizar su nuevo regulador (ESC)
Procedimiento de arranque normal:
1. Mover la palanca del acelerador a la posicién iofgr entonces conectar la emisora.
2. Conectar la bateria al regulador, el regulador eoma el proceso de autoprueba, un
tono especial “DLM” se emite, que significa queveltaje bateria esta en el rango
normal, después N “beep” seran emitidos, signifiethmimero de elementos de
bateria del litio (si la bateria es Ni/xx se omitstos pitidos). Finalmente un tono
largo “beep-----" sera emitido, significando que altoexamen ha sido OK, los
aviones / helicopteros estan listos para volarn®i sucede nada, comprobar la
bateria y todas las conexiones: Si un tono esp®&&#lCDL” es emitido después de
2 tonos (“beep-beep-”), significa que el controlad@ entrado en el modo de
programacion, es porque el mando del aceleradosudemisora esta invertido,
ponedlo correctamente; Si se emite muy rapidamérgep-beep-, beep-beep-”,
significa que el voltaje de entrada es demasiagislmademasiado alto, comprobar el
voltaje de la bateria.
3. “iMUY IMPORTANTE!” Si no se ha hecho antes, ajuséhrango de la palanca de
acelerador.

Anomalias de funcionamiento

1. El voltaje de entrada es anormal: El reguladonienza a comprobar el voltaje cuando la
bateria se conecta, si el voltaje no esta en gbraneptable, un tono de alerta sera emitido:
“beep-beep-, beep-beep-, beep-beep-" (cada “begp-béene un intervalo de tiempo de
aproximadamente 1 segundo.)

2. La seial de la palanca del acelerador es ano@uahdo el regulador no puede detectar
la sefial normal de la palanca de acelerador, & @mitono de alerta: “beep-, beep-, beep-”
(Cada “beep-" tiene un intervalo de tiempo de apnaxiamente 2 segundos)

3. La palanca del acelerador no esta en la posicférior: Cuando la palanca del acelerador
no esta en inferior (gas a ralenti) un tono detaleruy rapido sera emitido: “beep-, beep-,
beep-". (Cada “beep-" tiene un intervalo de tiendpaaproximadamente 0,25 segundos.)

Funciones de proteccion

1. Proteccion de anormal arranque: Si el motoruexp arrancar en el plazo de 2 segundos
desde el uso de la palanca de acelerador, el taohtrocorta la potencia de salida. En este
caso, la palanca del acelerador SE DEBE movermparta inferior otra vez para reiniciar el
arranque del motor. (Tal situacion sucede en legaiguientes:



La conexion entre el regulador y el motor no eléiala hélice o el motor estan bloqueados,
la reductora esta dafiada, etc.)

2. Proteccion del sobrecalentamiento: Cuando |gpéeatura del regulador esta sobre 110
grados centigrados, el regulador reducira la paeatesalida.

3. Proteccion de la pérdida de la sefal de la palde acelerador: El regulador reducira la
potencia de salida si la sefial de la palanca a#é¢m@dor se pierde durante 1 segundo. Una

pérdida adicional de 2 segundos y el reguladoacartsalida totalmente.

Localizacion de averias

Averia

Posible causa

Accioén

Después del encendido, el motor n
funciona, no se emite el sonido

b La conexidn entre la bateria
el regulador no esta correctd

yCompruebe la conexion de
spotencia.
Substituya el conector.

Después del encendido, el motor n
funciona, un tono de alerta se emite
"beep-beep-, beep-beep-, beep-beg
" (Todos los "beep-beep-" tienen ur
intervalo de tiempo de
aproximadamente 1 segundo)

b El voltaje de entrada es
>:incorrecto, demasiado alto g
rdemasiado bajo.

Compruebe el voltaje de la batel

fa

Después del encendido, el motor n
funciona, un tono de alerta se emite
"beep-, beep-, beep-" (Todos los
"beep-" tienen un intervalo de tiemg
de aproximadamente 2 segundos)

b La sefial del acelerador es
:irregular

o

Compruebe el receptor y el
emisora

Compruebe el cable del canal dg
acelerador

Después del encendido, el motor n
funciona, un tono de alerta se emite
"beep-, beep-, beep-" (Todos los

"beep-" tienen un intervalo de tiemy
de aproximadamente 0,25 segundQ

b El acelerador no esta en la

»:parte inferior (posicién de
desacelerado)

0

S)

Mover la palanca del acelerador
abajo (desacelerar)

Después del encendido, el motor n
funciona, un tono especial
"BSLCDL" se emite después de 2
sefiales acusticas (beep-beep-)

b La direccion del canal del
acelerador esté invertido, pg
lo que el ESC ha entrado en
modo de programacion

Establecer la direccion del canal
rdel acelerador correctamente

El motor funciona en el sentido
opuesto

La conexion entre el ESC y
el motor necesita ser
cambiada.

Intercambiar dos conexiones
cualquiera de los cable entre el
ESC y el motor

El motor deja de funcionar, mientra
estaba girando

5 La sefal del acelerador se
pierde

Compruebe el receptor y el
emisora

Compruebe el cable del canal de
acelerador

ESC ha entrado en Baja
Tension
Modo de proteccién

Aterrice el modelo RC tan prontg
como sea posible y, a
continuacion reemplazar la bate

—

a

Algunas conexiones no son
fiables

Revise todas las conexiones:
conexion de la bateria, cable de
sefial del acelerador, las
conexiones del motor, etc.

la

Parada o arranque irregular al azar
el estado de trabajo

dray fuertes interferencias
electromagnéticas en el
campo de vuelo.

Resetear el ESC para reanudar
funcionamiento normal. Si el
funcionamiento normal no se

reanuda, es posible que necesite

pasar a otra area a volar. Ademd
comprobar el cableado e
instalacién del ESC.
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